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0. Sintesi

Viene qui presentata I'attivita riguardante le prove di laboratorio di colonna risonante e taglio torsionale ciclico su campioni di terreno.

1. Strumentazione — L'apparecchiatura di prova consente di gestire la sperimentazione sia in modalita colonna risonante sia in modalita taglio torsionale ciclico sullo stesso provino di terreno, senza la necessita di modificare
I'installazione. Le fasi preliminari sono comuni ad una triassiale tradizionale; le sollecitazioni al taglio dinamiche e cicliche vengono condotte in un campo di deformazioni tra lo 0,0001 % e lo 0,1 %, per I'analisi del

comportamento tensio-deformativo pre-rottura del terreno.

2. Procedura sperimentale — (i) Colonna risonante: le misure di frequenza di risonanza consentono le determinazioni del modulo di taglio dinamico G sulla base dell'inerzia del sistema attivo che sollecita il provino e del
momento di inerzia del provino stesso; il fattore di smorzamento D riferito al comportamento visco-elastico e determinato con le frequenze corrispondenti alle sollecitazioni di meta ampiezza rispetto alla condizione di
risonanza. |l livello deformativo e rilevato da un accelerometro o da sensori di prossimita. (i) Taglio torsionale ciclico: per ogni ampiezza di sollecitazione sono applicati diversi cicli di carico con frequenza fissa ed € messo in
evidenza l'effetto della ripetizione del carico sul comportamento del terreno con la rappresentazione dei cicli di isteresi.

3. Trattamento dati — L'obiettivo di queste prove &

la misura in laboratorio del modulo di taglio dinamico e del fattore di smorzamento per differenti valori di deformazione, cosi da ottenere le curve di decadimento G=f(y) e

D=f(y) rappresentate in diagrammi semilogaritmici. | risultati vengono interpolati adattando le equazioni iperboliche modificate di Yokota et al. (1981) alle misure sperimentali, normalizzati rispetto al valore di modulo dinamico
G, estrapolato con le equazioni iperboliche di Hardin & Drmevich (1972b).
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Figura 2 — Taratura del momento di inerzia del sistema attivo

La conoscenza del momento di inerzia di massa del sistema attivo & fondamentale per
risolvere I'equazione di frequenza, utilizzata nel calcolo della velocita di propagazione
delle onde di taglio in base alla fmquenzs di risonanza mlsumta in prova. Il momento di
lnema del sistema attivo si venﬂca
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Figura 3 — Verifiche metrologiche

L'angolo di torsione & misurato per mezzo di un
accelerometro o di una coppia di trasduttori di
prossimita. La taratura di questi viene
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Figura 1 - Installazione del provino

in due

massa aggiuntiva

sistema attivo

barretta di calibrazione

i, per risolvere un sistema a due incognite: sistema
norzia 1, attivo da solo e sistema attivo con massa aggiuntiva avente momento di inerzia noto 1,
sulla base della sua geometria.
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su un limo argilloso della Val di Sole (TN) per diverse E ogE isteretico del provino di terreno nel diagramma f " h
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Figura 6 — Esempio di elaborazione dei risultati

(b} I valore di modulo di taglio iniziale G, di laboratorio si utilizza
i risultati.

(¢) Tra le metodologie di interpolazione delle
curve sperimentali G=f(y) e D=f(y) di

in una delle piu comuni

Iperbole modificata di Yokota ot al.
(1981)linarizzata per Ia ricerca del
parametri dell'equazione

Iperbole modificata di Yokota et al.
(1981) linearizzata per la ricerca del
Pparametri deilequazione
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